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Chapitre A Concept Multiplateforme 

 
Pour chaque produit Pci, CompactPci et PXI, ADAS fournit/fournira un kit 
de développement appelé SDK (Software Development Kernel). 
Il permet la gestion complète des cartes ADAS sous différents 
environnements. 
Ce kit se décline en 2 versions pour les 2 environnements suivants : 
 

! l’environnement Windows (2000, XP, VISTA) 
! l’environnement Linux (version ≥  2.6.12) 

 
Le SDK fournit plusieurs programmes illustrant l'utilisation des cartes 
ADAS dans différents modes opératoires. 
Ces exemples simples de programmation servent de point de départ à 
une application optimisée. 
On a un SDK spécifique pour chaque carte et il se nomme : 
 

SDK-L-xxx en version Linux 
SDK-W-xxx en version Windows 
(xxx correspond au nom du produit Hardware). 

 
Dans le SDK on trouve une bibliothèque partagée (DLL ou LIB). 
Celle-ci est disponible pour une ou plusieurs applications fonctionnant sur 
le système. 
Elle est chargée en mémoire au lancement de l’exécutable et rendue 
accessible à toutes les applications. 
Au chargement de la bibliothèque, le ou les drivers des cartes sont 
appelés automatiquement. 
La structure du SDK est proche de « l’Operating System ». 
Sa conception générique fait que ce package est facilement utilisable 
sous MatLab, LabView, Visual C++,  Visual Basic. 
Vous trouverez des explications détaillées dans les pages suivantes. 
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Chapitre B Structure du SDK 

 
En dépit de la simplicité de la structure du SDK, les applications peuvent 
appeler un ensemble riche en services pour accéder et commander le 
matériel. 
Ces fonctions sont génériques et se retrouvent dans la plupart des cartes 
ADAS. 
 
 

SDK
Driver

Ressource Manager Controller

OpenDevice

CloseDevice

ResetDevice

MapPciMemoryDevice

MapConfigMemoryDevice

MapMasterMemoryDevice

START

STOP

TRIG

ServiceInterrupt

OS Kernel

Initialize & Cleanup Mapped Memory 
Space

Command InterruptControl
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Chapitre C Utilisation en C/C++ 

 
Dans le SDK on trouve un projet paramétré sous Visual C/C++ ainsi que 
les codes sources d’une application. 
Le principe qui suit s’applique à tous les produits ADAS, Pci, CompactPci 
et PXI. 
Principe : 

! Dans un premier temps on charge la Dll par la séquence : 
 

hLibrary = LoadLibrary (TEXT("pcixxx.dll")); 

 
! Ensuite on appelle la fonction d’ouverture du driver : 

 
addrProc=GetProcAddress(hLibrary, "OpenPcixxx"); 
status=(*addrProc)(&pMemIOxxx ); 

en retour on obtient un pointeur sur la carte. 
 

! Pour chaque appel de fonction supplémentaire de la 
bibliothèque, on utilisera le mécanisme  

 
GetProcAddress 

 
! En clôture d’application, on exécute la séquence : 

 
addrProc=GetProcAddress(hLibrary, "ClosePcixxx"); 
status=(*addrProc)(); 

 
FreeLibrary(hLibrary); 

 
A la fin, « l’operating system » libère les ressources utilisées. 
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Chapitre D Utilisation sous MATLAB 

 
La bibliothèque DLL est facilement accessible par MATLAB à travers 
l’interface de commande. 
Cette interface donne la possibilité de charger une librairie externe dans 
l’espace mémoire de MATLAB. On peut, de cette manière, accéder à 
toutes les fonctions de cette bibliothèque, un peu à l’image de ce que l’on 
a vu précédemment en C/C++. 
Bien que les structures des données des deux langages (C et MATLAB) 
diffèrent, elles peuvent néanmoins cohabiter dans la plupart des cas. 
Le passage des paramètres aux fonctions C est assuré par MATLAB 
sans travail de conversion préalable. 
 
Principe : 

! Pour donner à MATLAB l’accès aux fonctions externes du 
SDK, on doit, dans un premier temps, charger la bibliothèque 
dans la mémoire. 
 
loadlibrary('pcixxx.dll', 'pcixxx.h') 

 
! Après cela, on peut lancer les requêtes que l’on désire 

directement dans MATLAB. 
Par exemple : 
 
calllib('pcixxx.dll', 'OpenPcixxx') 

 
! A la fin de l’utilisation de la bibliothèque on peut la décharger 

(fonction unload) 
 

unloadlibrary('pcixxx.dll') 

 
Pour d’autres informations, consulter le site :  
http://www.mathworks.com/  
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Chapitre E Utilisation sous LABVIEW 

 
 

 
 
Dans le SDK on trouvera la bibliothèque DLL utilisée par cet 
environnement. 
La bibliothèque DLL est facilement accessible par le LabVIEW’s  
Call Library Function node. 
Cette fonction est responsable de l’appel des ressources de la DLL. 
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L’utilisateur 
créera son 
propre VI 
avec les 
fonctions de 
la DLL SDK 

 

 

On obtient en final un macro-block directement 
utilisable dans l’environnement graphique. 

 

 
De manière générale, pour chaque carte on trouve les fonctions 
suivantes: 
 
OpenPcixxx(VOID);  START(VOID) ; 
ClosePcixxx(VOID);  STOP(VOID) ; 
ResetPcixxx(VOID);  

 
 
Pour d’autres informations, consulter le site :  
http://www.ni.com/ 
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Chapitre F Utilisation sous MAGALI 

 
 

 
 
 
En option, on intègre la version MAGALI QuickLook pour les produits 
ADAS. 
Cette solution permet de visualiser les données fournies par le SDK 
directement avec ce système. 
On peut ainsi faire l’acquisition, l’analyse et la visualisation de données, 
en temps réel comme en temps différé. 
L’opérateur peut choisir son écran de présentation parmi plusieurs 
« prédéfinis » (écrans personnalisés) 
 
Le stockage se fait sur disque dur et peut être interprété ensuite par 
l’environnement MAGALI, ceci grâce à l’exportation de la configuration de 
la carte au format XML. 
Une option d’exportation dans DYNAWORKS est aussi envisageable par 
l’intermédiaire de fichiers neutres. 
 
Pour d’autres informations, consulter le site :  
http://www.magali.com 
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Chapitre G Contenu du package SDK 

 
Dans chaque SDK on trouve: 
 
! Le Fichier  est le driver Kernel de la carte Pcixxx 
 
! Le Fichier  ou  correspond à la bibliothèque de la 

carte Pcixxx 
 
! Des fichiers correspondant aux codes sources de 

l’application d’exemple 
 

! Le fichier   est une application d’exemple 
 
 
 

Chapitre H Disponibilité de l’offre 
 
Actuellement pour toutes les nouvelles cartes les drivers et les 
applications existent pour : 
 
Windows 2000 , XP  &  Linux 2.6.12 
 
Les drivers Windows Vista sont en cours de validation pour les nouveaux 
produits. 
L’architecture des bibliothèques DLL sont écrites pour certains produits. 
Un délai de conception est nécessaire pour les composants manquants.  
 

SYS 

.c .h 

DLL 

EXE 

LIB 


